




ASSURED GPS IN THE MOST CONTESTED ENVIRONMENTS (BEAM-STEERING AND NULLING)



DESCRIPTION
GSTAR-716P
(SAASM)

GSTAR-M
(SAASM OR M-CODE)

SYSTEM MTBF (HRS)
13996 (FIXED WING)
4664 (ROTARY WING)

15000 (PREDICTED)
6000 (PREDICTED)

SYSTEM WRA QUANTITY1 1

SIZE 13” X 8.6” X 2.5” 8” X 5” X 2.5”

WEIGHT 10LBS 5LBS

POWER 115VAC (65W)
115VAC OR 28VDC
(65W PREDICTED)

COOLING
CONDUCTION/
CONVECTION

CONDUCTION/
CONVECTION

MODULAR DESIGN APPROACH 
Building Blocks
D{¢!w ǇǊƻŘǳŎǘǎ ŀǊŜ ōŀǎŜŘ ƻƴ ǘƘŜǎŜ ƪŜȅ ƳƻŘǳƭŜǎΥ 
ω IƛƎƘ ŘȅƴŀƳƛŎ ǊŀƴƎŜ wC ŦǊƻƴǘπŜƴŘ 
ω 5ƛƎƛǘŀƭ ōŜŀƳŦƻǊƳŜǊ 
ω wŜŎŜƛǾŜǊ ƛƴǘŜǊŦŀŎŜ ŎƛǊŎǳƛǘǊȅ ŀƭƭƻǿƛƴƎ ǎŜŀƳƭŜǎǎ ŎƻƴƴŜŎǝƻƴ ǿƛǘƘ 
ōƻǘƘ ƭŜƎŀŎȅ wC ǊŜŎŜƛǾŜǊǎ ŀƴŘ ƳǳƭǝπōŜŀƳ ŘƛƎƛǘŀƭ ǊŜŎŜƛǾŜǊǎ  

High Dynamic Range RF Front-End 
¢ƻŘŀȅΩǎ ŘƛƎƛǘŀƭ !W ǊŜǉǳƛǊŜƳŜƴǘǎ ŘŜƳŀƴŘ ŀƴ wC ŘŜǎƛƎƴ ǿƛǘƘ ŀ 
ōǊƻŀŘ ǎŜƴǎƛǝǾƛǘȅ ǊŀƴƎŜΦ ¢ƻ ƳŜŜǘ ǘƘŀǘ ŎƘŀƭƭŜƴƎŜΣ [ƻŎƪƘŜŜŘ aŀǊǝƴ 
Ƙŀǎ ŘŜǾŜƭƻǇŜŘ ŎƛǊŎǳƛǘǊȅ ǿƛǘƘ ǘƘŜ ƘƛƎƘ ŘȅƴŀƳƛŎ ǊŀƴƎŜ ŀƴŘ ǇǊƻǾŜƴ 
ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘŀƭ ǊƻōǳǎǘƴŜǎǎ ǘƻ ƘŀƴŘƭŜ ǘƘŜ ŎƘŀƭƭŜƴƎŜΦ  

Digital Beamformer 
hǳǊ ŘƛƎƛǘŀƭ ōŜŀƳŦƻǊƳŜǊΣ ōŀǎŜŘ ƻƴ ǎǇŀǝŀƭ ǘŜƳǇƻǊŀƭ ŀŘŀǇǝǾŜ 
ǇǊƻŎŜǎǎƛƴƎ ǘŜŎƘƴƻƭƻƎȅ ŀƴŘ ŀ ǝƎƘǘ ŎƻǳǇƭƛƴƎ ŘŜǾŜƭƻǇŜŘ ǿƛǘƘ ƻǳǊ 
Dt{ ǇŀǊǘƴŜǊΣ ¢ǊƛƳōƭŜΣ ŎƻƳōƛƴŜǎ ƳǳƭǝǇƭŜ ŘƛƎƛǘŀƭ ǎƛƎƴŀƭ ǇǊƻŎŜǎǎƛƴƎ 
ǘŜŎƘƴƛǉǳŜǎ ǘƻ ŘŜƭƛǾŜǊ ŀŘǾŀƴŎŜŘ Dt{ ǎƛƎƴŀƭ ǇǊƻǘŜŎǝƻƴΦ D{¢!w 
ƛǎ ŎŀǇŀōƭŜ ƻŦ ǊŀǇƛŘƭȅ ŀŘŀǇǝƴƎ ǘƻ ŀ ŘȅƴŀƳƛŎŀƭƭȅ ŎƘŀƴƎƛƴƎ Dt{ 
ƛƴǘŜǊŦŜǊŜƴŎŜ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘ ōȅ ǎƛƳǳƭǘŀƴŜƻǳǎƭȅ ŦƻǊƳƛƴƎ ƳǳƭǝǇƭŜ 
ōŜŀƳǎ ƻƴ ǘƘŜ ǎŀǘŜƭƭƛǘŜǎ ƻŦ ƛƴǘŜǊŜǎǘΣ ǿƘƛƭŜ ƴǳƭƭƛƴƎ ǘƘŜ ƛƴǘŜǊŦŜǊŜƴŎŜΦ 

�'�W�^���Z�������]�À���Œ���/�v�š���P�Œ���Ÿ�}�v�����v�����������l�Á���Œ�������}�u�‰���Ÿ���]�o�]�š�Ç��
¢ƘŜ Dt{ ǊŜŎŜƛǾŜǊ Ǉƭŀȅǎ ŀ ŎǊƛǝŎŀƭ ǊƻƭŜ ƛƴ ǘƘŜ ŜũŜŎǝǾŜƴŜǎǎ ƻŦ ŀƴȅ !W 
ǎƻƭǳǝƻƴΦ D{¢!w ǇǊƻǾƛŘŜǎ ƳǳƭǝǇƭŜ ƛƴǘŜƎǊŀǝƻƴ ƻǇǝƻƴǎΥ 
ω wC ƛƴǘŜǊŦŀŎŜ ŎƻƳǇŀǝōƭŜ ǿƛǘƘ ŀƴȅ ǎǘŀƴŘŀǊŘ Dt{ ǊŜŎŜƛǾŜǊ 
ω 5ƛƎƛǘŀƭ ƳǳƭǝπōŜŀƳ ƛƴǘŜǊŦŀŎŜ ǘƻ ŜȄǘŜǊƴŀƭ ŘƛƎƛǘŀƭ ǊŜŎŜƛǾŜǊǎΤ ǘƘƛǎ 
ƻǇǝƻƴ ƛǎ ǳǎŜŘ ŦƻǊ 9DLπōŀǎŜŘ ǇƭŀǜƻǊƳǎ 

 
Designed for �'�Œ�}�Á�š�Z
ω aπ/ƻŘŜ ŀƴŘ {!!{aπōŀǎŜŘ 9DL ŎƻƳǇŀǝōƭŜ !9¦
ω hǇŜƴ ŘƛƎƛǘŀƭ ƛƴǘŜǊŦŀŎŜ ŦƻǊ ōŜŀƳŦƻǊƳƛƴƎ
ω CtD!πōŀǎŜŘ ŀǊŎƘƛǘŜŎǘǳǊŜ ŀŘŀǇǘŀōƭŜ ŦƻǊ ŦǳǘǳǊŜ ǘƘǊŜŀǘǎ
ω !ŘǾŀƴŎƛƴƎ !WπDt{ ǿƛǘƘ ƪŜȅ DƻǾŜǊƴƳŜƴǘ ŀƴŘ ƛƴŘǳǎǘǊȅ ǇŀǊǘƴŜǊǎ 
  
Proven Design 
±ŀǊƛŀƴǘǎ ƻŦ ǘƘŜ D{¢!w ŦŀƳƛƭȅ ƻŦ ǇǊƻŘǳŎǘǎ ƘŀǾŜ ōŜŜƴ ǎǳŎŎŜǎǎŦǳƭƭȅ 
ǘŜǎǘŜŘ ŀƎŀƛƴǎǘ ŀ ǾŀǊƛŜǘȅ ƻŦ ǘƘǊŜŀǘ ǎŎŜƴŀǊƛƻǎΦ ²Ŝ ƘŀǾŜ ǇǊƻǾŜƴ ƻǳǊ 
ŘŜǎƛƎƴ ŀƎŀƛƴǎǘ ǘƘǊŜŀǘǎ ƛƴ ƴǳƳŜǊƻǳǎ ǎƛƳǳƭŀǝƻƴ ŀǊŜƴŀǎ ƛƴŎƭǳŘƛƴƎ 
²ǊƛƎƘǘ tŀǧŜǊǎƻƴ !ƛǊ CƻǊŎŜ .ŀǎŜΣ ǘƘŜ !ƴǘŜƴƴŀ ²ŀǾŜ CǊƻƴǘ 
{ƛƳǳƭŀǘƻǊ ŀƴŘ ƛƴπƅƛƎƘǘ ǘŜǎǘ ŀǘ IƻƭƭƻƳŀƴ !ƛǊ CƻǊŎŜ .ŀǎŜΦ 

�^�]�u�µ�o���Ÿ�}�v�����v���������•�]�P�v��
!ǎ ǿŜ ǊŜŬƴŜŘ ƻǳǊ ŘŜǎƛƎƴǎΣ ǿŜ ŘŜǾŜƭƻǇŜŘΣ ǾŀƭƛŘŀǘŜŘ ŀƴŘ 
ŜƴƘŀƴŎŜŘ ƻǳǊ ŜȄǘŜƴǎƛǾŜ ǎƛƳǳƭŀǝƻƴ ŎŀǇŀōƛƭƛǝŜǎ ŀǎ ǿŜƭƭΦ 
¢ƘǊƻǳƎƘ ǎƛƳǳƭŀǝƻƴΣ ǿŜ Ŏŀƴ ŜǾŀƭǳŀǘŜ ǘƘŜ ŜƴǾƛǊƻƴƳŜƴǘ ƻŦ ǘƘŜ 
ǘŀǊƎŜǘ ǇƭŀǜƻǊƳ ŀƴŘ ŘŜǘŜǊƳƛƴŜ ǘƘŜ ƻǇǝƳŀƭ ŎƻƴŬƎǳǊŀǝƻƴ ǘƻ 
ƳŜŜǘ ƻǇŜǊŀǝƻƴŀƭ ǊŜǉǳƛǊŜƳŜƴǘǎΦ !ǊƳŜŘ ǿƛǘƘ ǘƘƛǎ ƛƴŦƻǊƳŀǝƻƴ 
ŀƴŘ ōŀǎŜŘ ƻƴ ƻǳǊ ǎŎŀƭŀōƭŜ ƳƻŘǳƭŜǎΣ ǿŜ ŘŜǎƛƎƴ ŀƴŘ ŘŜǾŜƭƻǇ 
ŀ D{¢!w ǎƻƭǳǝƻƴ ǘƘŀǘ ƛǎ ǎŎŀƭŜŘ ǘƻ ƳŜŜǘ ǘƘŜ ǇŜǊŦƻǊƳŀƴŎŜΣ 
ƛƴǘŜǊŦŀŎŜΣ ǇŀŎƪŀƎƛƴƎ ŀƴŘ Ŏƻǎǘ ǊŜǉǳƛǊŜƳŜƴǘǎ ƻŦ ǘƘŜ ǎǇŜŎƛŬŎ 
ŎǳǎǘƻƳŜǊΦ

KEY FEATURES AND BENEFITS 
Key Features 
ω IƛƎƘπŘȅƴŀƳƛŎ ǊŀƴƎŜ wC ŦǊƻƴǘπŜƴŘ 
ω {ŎŀƭŀōƭŜΣ ƳƻŘǳƭŀǊ ŘŜǎƛƎƴ ŀǇǇǊƻŀŎƘ 
ω 5ƛƎƛǘŀƭ LC ƻǊ ŀƴŀƭƻƎ wC ƻǳǘǇǳǘ 
ω aŀƛƴǘŀƛƴǎ 5ŜŜǇ bǳƭƭǎ ǿƘƛƭŜ tǊƻǾƛŘƛƴƎ !ƴǘŜƴƴŀ Dŀƛƴ 
ό.ŜŀƳŦƻǊƳƛƴƎύ
ω aƛƴƛƳƛȊŜ tǎŜǳŘƻ wŀƴƎŜ ŀƴŘ /ŀǊǊƛŜǊ tƘŀǎŜ 5ƛǎǘƻǊǝƻƴǎ
ω aǳƭǝǇŀǘƘ aƛǝƎŀǝƻƴ
ω vǳŀƭƛŬŜŘ ǘƻ мсƎ wa{Σ πпр/ ǘƻ Ҍтр/Σ aL[π{¢5πпсмC

�<���Ç�������v���.�š�•��
ω IƛƎƘ ƭŜǾŜƭǎ ƻŦ !ƴǝπWŀƳ ǇǊƻǘŜŎǝƻƴ
ω .Ŝǎǘ ǾŀƭǳŜ ŎƻǎǘκǇŜǊŦƻǊƳŀƴŎŜ ǎƻƭǳǝƻƴ 
ω CƭŜȄƛōƭŜ ǇŀŎƪŀƎƛƴƎ ŀƭǘŜǊƴŀǝǾŜǎ 
ω {ŜŀƳƭŜǎǎ ƛƴǘŜƎǊŀǝƻƴ 
ω IƛƎƘ ŀŎŎǳǊŀŎȅ 
ω CƻǊǿŀǊŘ ŎƻƳǇŀǝōƛƭƛǘȅ 
ω aπŎƻŘŜ ŎƻƳǇŀǝōƭŜ 
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Nulling Only Nulling with Gain Beam 
Steered to SV 24
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